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Drehmomentsensor Serie 2000

»  Drehmomentsensor mit patentiertern Messprinzip
*  Messbereich von 0 bis 500Mm bidirektional

»  Genauigkeitsklasse' {

* Hohe zulissige dynamische Belastungen

» Hohe zulissige Querkraft und Biegemomente

» Wartungsfreier Betriek

»  Drehmomentmessung bis zu S000Umin

»  Integrierte Signalkonditionienung

* Analeges Ausgangssignal

Mit diesemn Drehmomentsensor kann das an einer Messwelle wirksame Drehmoment sowcohl bei Stillstand als
auch bei Rotation bidirekbional in Echizeit gemessen werden. Der Sensor wird als komplette Einheit mit
dazugehdrigemn Anschlusskabel und Passfedemn geliefert. Im Sensorgehause ist die signalgebende Welle, die
perlhrungslose Signalaufnahme sowie die analoge Signalaufbersitung integriert Der Drehmomentsensor
eeichnet sich besonders durch seinen geringen Preis und seine hohe Robustheit aus. Dadurch eignet er sich
pesonders fir den Einsatz unter sehr raven Umgebungsbedingungen.
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3. Technische Kenndaten

1 | Lineartat=atweichung ind. Hysterese “uME" =10
2 | Urnisufmodulation “ME" <£ 1.0
3 | Wiederholgenauigkeit “uME" <+ 0,05
Frequenzbereich, -3dB Punkt, Bessel
4 Charaktenistik Hz i0od
5 | Analogsignal v 0.5
6 | Signal bei Drehmoment = Mull v =25
7 | Signal bei positrvem Nenndrehmoment v =25
B | Signal bei negativern Nenndrehmoment v =25
Kalibnerdcenmaert (genauer Wert siche ’
] Label) i Nm —
10 | Ausgangswiderstand 4] 50
11 | Mullpunktdrift Gber Temperatr Sl 10K =1.0
Ausgangsignal ber Temperatur im o
12 & : 7 ol 10K <10
13 | Spannungsversorgung ViDC 812
14 | Maximale Stromaufnahme ma 10
15 | Einschaltpeak ma <40
18 | Maximal zul3ssige Spitenspannung VDC 13
17 | Schutzart nach EN G0528 P 50
18 | Referenztemperatur "C +16._+35
18 | Gebrauchsternperaturbereich "C -30.. +85
20 | Lagenmgstemperaturbensich "C -30...+100
Rd 385 382 | 400 G485 BEE 1230
21 | Gewicht g _
5q 385 401 414 852 TE4 BTB
) Rd g BaT GE2 | 1073 | 482 18128 TETES
22 | Massentragheitsmoment = o
Sq | M KB G48 | 804 | 3339 13204 v

S%ME: DEEDgen auf den Messhersichsentwern

1) Die Genauigkeitskiasse besagt, dass de Lineantiisabwelchung sowie die Umisutmosuiation, einzei |awells Kisner
oder gieich tem s Genaulgkaiskiasse angegebenan Wert st Die Genaugkaitskiasse dart nicht mif einer Enstutung
nach DIN 51309 oder E4-1014 verwechselt werten,

%)  Der (berragungstakior Nment, Surgrund der Abnahme des Elastizittsmoduls, mit steigender Temgperatur ingar um
madmal 0,5% / 10K ab.
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Option 1: Messbarsich
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Option 2: Welensnds
1 |Sandardawes’ihnung mit Passfeder
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G6. Anschlussplan

Steckerbelegung am Sensor.
Darstellung: Draufsicht (Top view)
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Pin Farbe Bezschreibung
1 weill |Speisespannung V.
2 braum |Signalausgang Ve
3 black |Masse GHND
4 blau nicht ben{':-ligl.
5 grau |Referenzspannung Ve

Der Ausgang V', ist ein konstamter 2.5V Ausgang und
stellt dem virtuellen Mullpunkt fiir die direkte +/- Dreh-

momentmessung dar. (Siehe unten
* Sensonendrahfung ).

Es sollte kundenseitig ein Stecker mit Schirmung (380°) benutzt werden. Ansonsten sollte die
Schirmung soweit wie miglich das Signal begleiten!

Sensorverdrahtung

Al ‘Verkabelung fur Messungen
owischen 0,5.. 4.5V

ca. 2,50 V entsprechen 0 Nm

Die graue und die blaue Ader werden
nicht bendtigt.

B) ‘Werkabelung fur Messungen
zwischen -2,00.. #2.0W
ca. 0V entsprechen 0 Nm

Die blawe Ader wird nicht benotigt.

grau

———o - signal cutput
braun 4




7.1 Einbaubereich
Der Drehmomentsensor ist fir den Einsatz im industriellen Bereich vorgesehen (zB. Prifstinde).

7.2 Lieferumfang
Dias Drehmomentsensor-System besteht aus demn Sensor selbst, mit im Gehiuse integrierter Signalaufnahme!
-verarbaitung, einem Anschlusskabel mit angelitetem Stecker, Passfedern und der Bedienungsanleitung.

7.3 Montage und Demontage
Es muss darauf geachtet werden, dass bei der Montage des Sensors die Messwelle exakt fluchtend zu den

Anschlusswellen ausgenichtet wird. Anschliellend missen die Passfeder-AdapterVierkantenden der
Anschlusswellen chne Kraftaufwand auf die Passfeder-Adapteranschlissa/Nierkantanschilisse des Sensors
geschoben werden kinnen. Bei Befestigung darf keine Kraft in axiale Richtung auf das Gehause ausgelbt
werden. Die Schidsselfidchen sind zur Sicherung des Sensors gegen Verdrehen zu nutzen (optionales Sensor-
Befestigungselement). Die Kabellange darf max. 3m betragen. Bei Verwendung eines anderen Kabels als dem
won NCTE mitgelieferten cder einem gleichen Kabel mit abweichender Kabellinge, kann die Funktion des
Sensorsystemns besintrichtig werden.

Die Demontage darf nur ohne anliegendes Drehmoment an der Messwelle erfolgen.

7.4 Schnittstellenbeschreibung

Mechanische Schnittstellen:

Zur Kraftibertragung sind an beiden Enden der Messwelle Passfeder Adapteranschiiisse vorgesehen.
Elektrische Schnittstellen:

An der Gehduseoberseite ist eine finfpolige Flanschdose zur Energieversorgung und Signalausgabe
amgebracht. (Pin-Belegung siehe Kapitel 8. Anschlussplan).

7.5 Bedienung (im reguliaren Betrieb, Optimierung)

Optimale Messwerte werden erzielt bei Einsatz des Sensors unter Einhaltung des i

Menndrehmaoments und nur bei kurzzeitigem Betrieb mit der maximal zulassigen Drehzahl. Der Sensor arbeitet
stdrungs- und wartungsfrei bei Einhaltung der zulissigen Betriebsbedingungen.

7.6 lmegularer Betrieb, Malknahmen bei Storungen

Bei Vorhamdensein won Sulleren elekiromagnetischen oder magnetischen Feldem wird das Messergebnis
werfilscht Bel mechanischer Uberbelastung des Sensors (zB. Uberschreiten der maximal zuldssigen
Grenzangskraft'Grenzdrehmoment sowie starkeren Vibrationen) kann eine Schadigung des Sensors und
damit eine Verfalschung der Signalausgabe aufireten. In diesen Fallen bitte das Gerat nicht 6ffmen, sondem
direkt an MCTEnginearing GmbH wenden.

7.7 Inbetriebnahme

Mach der Montage des Sensors ist folgendes zu beachten:

=Spannungsversorgung einschalten und Spannungswert kontrollieren (Spannungsspitzen am Sensor milssen
wermieden werden, Gerdte missen vor Anschluss an den Sensor entsprechend Oberprift werden).

=Sensor an die Spannungsversorgung anschlieflen (mit beiliegendem Kabel).

=Ausgangssignal des Sensors hochohmig aufnehimen (z.B. AD-Wandler, Oszilloskop, PC-Messkarte).
Ausgangssignal im mechanisch unbelasteten Zustand des Sensors aufnehimen.

7.8 Service | Wartung / Instandhaltung
Sanvice-Kontakt
Tel: ++40B8908G656190 Fax: ++40 8066 581220

7.9 Entsorgung
Zur Entsorgung ist das Gerat an MCTEngineering GmbH zurickzugeben.



7.10 Handhabung und Transport

Bei Handhabung, Lagerung und Transport ist darauf zu achten, dass der Sensor keinen magnetischen oder
elektromagnetischen Feldem ausgesetst wird, die aullerhalb des zulassigen Bereiches gemall
Elektromagnetischer Vertraglichkeit (Kapitel 3 Technische Kenndaten) iegen.

711 Sicherheitshinweise

-Ein Offnen des Sensors ist grundsatzlich nicht gestattet.

-Die Wellensicherungsrngs auf den Wellenenden dirfen nicht geldst werden.

-Die Befestigungsmutter des Steckers sowie die Verschiussschrauben (1) (siehe Kapitel 5. Abmessungen)
darf nicht geldst oder angezogen werdan.

=Mur sicher von der Metzspannung getrennte Spannungsversorgungen einsetzen.

-Beziglich der elekirischen und mechanischen Belastung des Sensors sind die Spezifikationen gemal dem
semsorspezifischen Leistungsschild und der Tabelle in (Kapitel 3 Technische Kenmdaten ) zu beachten.
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Kontakt:
Teramess GmbH
Konrad Zuse Platz 8
81829 Miinchen
Tel.: 089 4545 3067

Email: info@teramess.de

www.teramess.de
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